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Temos pavadinimas: Didelio tikslumo optiniy grjztamojo rySio sistemy padéties matavimo
paklaidy analizé

Tikslas: sukurti placiai taikomus metodus, mazinanéius optinio grjztamojo rysio sistemy padéties
matavimo paklaidas.

Trumpas temos vykdymo aprasymas (ne daugiau kaip 2000 zenkly):

Nuolatos tobuléjancios technologijos, bei vykstanti ketvirtoji industriné revoliucija keicia
tradicinés gamybinés pramonés principus. Atliekami automatizuoti technologiniai procesai tampa
vis sudétingesni, o jy tikslumui, efektyvumui ir patikimumui keliami reikalavimai vis grieztesni.
Tokiy automatizuoty procesy kokybé didele dalimi priklauso nuo naudojamy grjztamojo rysio
sistemy.

Didelio tikslumo optinés griztamojo ryS$io sistemos, tokios kaip optiniai linijiniy bei kampiniy
poslinkiy matavimo keitikliai yra vieni labiausiai naudojamy matavimo sistemy gamybinés
pramonés, mokslo, bei kitose srityse. Dél itin plataus pritaikomumo, tokioms sistemoms tenka
dirbti paciomis jvairiausiomis aplinkos salygomis, kurios neiSvengiamai turi didesn¢ ar mazesne
itaka prietaiso tikslumui bei bendram veikimui. ISoriniai temperatiiriniai bei dinaminiai poveikiai
daro didele jtakg matavimo paklaidy susidarymui. Tai opi problema, su kuria susiduria inzinieriai
ir mokslininkai visame pasaulyje.

Norint pasiekti projekto tiksla reikia atlikti:

1. Pasitelkus gerajg praktika, jau patikrintas technikas sukurti optimizuota padéties matavimo
paklaidy jvertinimo ir mazinimo metodika, naudojant technologinius ir skaitmeninius
kompensavimo sprendimus.

2. Atlikti teorinius ir eksperimentinius padéties matavimo paklaidy formavimosi optinése
griztamojo rysio sistemose tyrimus, siekiant nustatyti jo sisteminius désningumus, kuriems gali
buti taikomi kompensavimo metodai.
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