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Temos pavadinimas: Skirtingomis apkrovomis veikiamy tiksliy pozicionavimo sistemy tyrimai

Tikslas: Tikslas yra vidiniy ir iSoriniy dinaminiy veiksniy, jtakojanciy skirtingomis apkrovomis
veikiamy tiksliy pozicionavimo sistemy (SATPS) kokybinius parametrus dinaminiame reZime,
pobudzio ir dydziy nustatymas. Tyrimo objektas yra skirtingomis apkrovomis veikiamos tikslios
pozicionavimo sistemos.

Trumpas temos vykdymo apraSymas (ne daugiau kaip 2000 Zenkly):

Tikslaus padéties nustatymo sistemos, pagristos nuolatinio magneto linijiniais sinchroniniais
varikliais, dé¢l savo tikslumo ir dinaminiy galimybiy leidzia jas placiai naudoti pramonéje ir
laboratorijose. Didelio pralaidumo ir testinio nuskaitymo ar trajektorijos padéties nustatymo
rezimai reikalingi medicininéms, mikroskopinéms, 3D spausdinimo programoms. D¢l $iy veiksniy
per pastaruosius kelerius metus linijiniy varikliy pakopy taikymas labai zenkliai padidéjo (Aziz et
al., 2021; Cavallaro et al., 2005; Eldeeb et al., 2018; Liu et al., 2017; Madanzadeh et al., 2020;
Najjar-Khodabakhsh and Soltani, 2016; Pis¢alov et al., 2020; Pizarro-Lerma et al., 2021; Qu et al.,
2020). Tiesioginés pavaros mechanizmai yra privalomi, jei yra reikalavimy sumazinti statines ir
dinamines poslinkio paklaidas.

Tikslui pasiekti reikia iSspresti tokius uzdavinius:

1. Mokslinés-techninés literattiros projekto tematika susisteminimas.

2. SATPS eksperimentiniy tyrimy atlikimas. VilniusTech MMI esamos jrangos pritaikymas
tyrimams ir eksperimentiniy SATPS tyrimy atlikimas, kuriy metu biity imituojami dinaminiai
poveikiai tiriamos sistemos darbo metu bei tiriamos sistemos savyjy savybiy nustatymas (atliekant
tyrimus bus naudojama moderni dinaminiy procesy parametry matavimo, kaupimo ir analizés
iranga);

3. Gauty eksperimentiniy rezultaty apdorojimas.
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