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Temos pavadinimas: Krany dinaminiy procesy tyrimas

Tikslas: istirti bokstinio ar tiltinio krano darbo metu atsirandan¢ius kroviniy svyravimy
amplitudes, priklausomai nuo uzduoty eksploataciniy parametry (linijinis ir kampinis greiciai,
pakelto krovinio aukstis, krovinio svoris ). Palyginti automatiniy kroviniy svyravimy slopinimo
sistemas.

Trumpas temos vykdymo apraSymas (ne daugiau kaip 2000 Zenkly): siam palyginamajam
tyrimui planuojama panaudoti fakulteto turimus, Inteco jmonés pagamintus, laboratorinius krany
modelius (tiltinio ir bokstinio krano), kurie turi automating krovinio sitibavimo slopinimo
galimybe. Planuojama istirti kroviniy siibavimo amplitudes esant skirtingiems vézimélio
greiiams, krovinio svoriams ir iSvynioto lyno ilgiams, taip pat palyginti skirtumus esant linijiniam
ir kampiniam judéjimui (tiltinio ir bokstiniy krany specifika). Laboratoriniai bokstinio ir tiltinio
krany jrenginiai turi sgsaja su Matlab Simulink modeliu, kurio parametrus galima uzduoti, keisti ir
valdyti realiu laiku. Siuose laboratoriniuose jrenginiuose sumontuotos servo pavaros ir jutikliai
leidzia fiksuoti ir diagramose atvaizduoti vykstancius procesus. Papildomai planuojama panaudoti
3-jy asiy akselerometrus, kurie leisty nustatyti faktines krovinio pozicijos charakteristikas ir
palyginti jas su sistemos pateikiamomis, taip atsirasty galimybé nustatyti sistemos paklaidas.
Aptikus ir nustacius paklaidy vertes galima biity tobulinti ir jvesti korekcijas Matlab Simulink
valdymo modelyje.

Tema siiilantis mokslininkas/déstytojas: lektorius Sariinas Sukevi¢ius




