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Temos pavadinimas: Bioninio vir§utinés galiinés protezo kiirimas ir tyrimas

Tikslas: sukurti ir iSbandyti bioninj virSutinés gallinés proteza valdoma raumeny signalais

Trumpas temos vykdymo apraSymas (ne daugiau kaip 2000 Zenkly):

Protezavimo srityje per pastaruosius deSimtmecius buvo padaryta didelé¢ pazanga, vis
daugiau démesio skiriama dirbtiniy galtiniy funkcionalumui ir patogumui gerinti.
Tradiciniai protezai, nors ir funkcionaliis, daznai neturi vikrumo, grjztamojo rysio ir
sklandaus valdymo, kurj suteikia nattiralios galiinés.

VirSutinés galtinés praradimas gali turéti didelj poveikj kasdieniam Zmogaus gyvenimui,
savaranki$kumui ir psichinei sveikatai. Siuo metu prieinami protezai, jskaitant mechaninius
ir mioelektrinius ranky protezus, turi tam tikra funkcionaluma, taciau juose integruotos
pazangios technologijos turi apribojimy susijusiy su valdymu ir griztamuoju rysiu. Sie
apribojimai trukdo pilnavertiskai naudoti tokius protezus. Nors bioniniai protezai yra
inovatyviis technologiniai sprendimai asmenims, praradusiems galiines, Siekiant atgauti
prarastg mobilumg ir funkcinj aktyvuma, taciau vis dar néra surasti technologiniai
sprendimai, kurie atitikty kiekvieno asmens individualias savybes.

Siame darbe bus siekiama sukurti ir i§bandyti bioninio virSutinés galiinés protezo prototipa
asmenims, kuriems buvo amputuota virSutiné galiiné. Pagrindinis démesys bus skiriamas
mechanings dalies ir valdymo sistemos veikimo uZztikrinimui ir iStyrimui. Kadangi bioniniy
protezy valdymo signalai dazniausiai yra gaunami i§ mioelektriniy (raumeny) arba nerviniy
signaly, kurie yra apdorojami ir priskiriami protezy judesiams, tai Siame darbe bus kaip
valdymo signalai bus panaudoti raumeny signalai.

Darbo tikslui jgyvendinti bus sprendziami tokie uzdaviniai:

e Protezo konstrukcijos koncepcijos sudarymas: atliekama literatiiros analizé apie
Siuo metu esanéiy bioniniy protezy technologijas, vartotojy poreikius ir pagrindiniy
bioninés rankos komponenty projektavima;

e Prototipo kiirimas: protezy komponenty gamyba ir surinkimas, jtraukiant valdymo
ir maitinimo sistemas.

e Valdymo sistemos kiirimas: valdymo sasajos ir griztamojo rysio sistemy algoritmy
sudarymas i$ raumeny aktyvumo signaly.

e Veikimo iStyrimas: protezo reagavimo ir judesiy amplitudés jvertinimas.

Darbui jgyvendinti bus reikalingos tokios priemonés: elektronikos komponentai,
elektrodai, mechaninés pavaros ir 3D spausdinimo jranga. Dauguma §iy priemoniy yra
Biomechanikos inzinerijos katedros laboratorijose.
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