STUDENTY JTRAUKIMO | MOKSLINE VEIKLA SKATININAMOJO KONKURSO TEMA

Temos pavadinimas: ProfiNet tinklu sujungty programuojamy loginiy valdikliy (PLV) su
ColabRobot rysio linijos kokybés tyrimas.

Tikslas: Jvertinti ProfiNet tinklu sujungty PLV su ColabRobot rysio linijos kokybe, atsizvelgiant j
ry$io patikimumui ir stabilumui darancius veiksnius, pateikiant pramonés automatizuoty sistemy
tinklo optimizavimo ir gedimy prevencijos rekomendacijas.

Siuo tyrimu yra siekiam istirti ProfiNet tinklu sujungty programuojamy loginiy valdikliy (PLV)
rySio su ,,ColabRobot™ linijos kokybe, analizuojant pagrindinius rySio linikos kokybinius ir
kiekybinius rodiklius: duomeny perdavimo sparta, tinklo vélinimas, duomeny pakety praradimas,
rySio stabilumas, klaidy daznis, rySio atkiirimo trukmé. Tyrimas orientuotas j tai, kaip Sie
parametrai veikia automatizuotos sistemos veikimg realiuoju laiku, kai PLV saveikauja su
,»ColabRobot*“ per ProfiNet tinklg. Eksperimento dalyje imituojamas studento sukurtas ir
uzprogramuotas technologinis procesas, kuriame naudojami automatikos elementai. | procesg yra
integruotas roboto vaizdy atpazinimas, leidziantis jvertinti sprendimy priémimo tiksluma bei
sistemos reakcija | gaunamus duomenis. Remiantis surinktais ryS$io kokybés duomenimis ir jy
analize, bus vertinami ne tik techniniai, bet ir ekonominiai rodikliai, tokie kaip sistemos
efektyvumas, galimos prastovos ir jy jtaka bendrai proceso kokybei.
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